Jednotné misto
pro kolaborativni
aplikace

Vsechny nastroje potrebné
k automatizaci na jednom misté




O spole¢nosti OnRobot

OnRobot se stal globalni spolecnosti v ¢ervnu 2018 diky spo-
jeni danské On Robot, madarské OptoForce a americké firmy
Perception Robotics. Kratce na to jsme navic privitali Purple
Robotics. V dubnu 2019 se nasi soucasti stala téz firma Blue
WorkForce. Kazda z téchto spolec¢nosti proslula vyvojem je-
dinec¢nych technologii pro kolaborativni aplikace a spole¢né

Kolaborativni aplik mosfuiici rvehlé n ni snadn YMENU Na- reprezentuji impozantni katalog Spickovych nastroji v ro-
ofaborativnl aplikace, Umoznujicl Tychle nasazenl, snadnou vymenu na botickém odvétvi. Katalog obsahujici uchopovace, senzory,

strojt‘]'a bezpecnou spolup'réc.i’ s lidsky'mi praco'vniky: jsou bydougngsti au- g ; ménice nastroji a software, ktery umoziiuje SMB vyrobctim
tomatvlzace. Roboty .se'sta'vajl kqqultou a vyrqbn! spole.zcno'stl 2|§kavaJ| automatizovat procesy jako nikdy predtim — tj. rychle, efek-
skute¢nou hodnotu i diky inovativnim kolaborativnim aplikacim. Tém po- kivné a s kratkou navratnosti

mohlo na svét Siroké spektrum uzivatelsky privétivych uchopovacd, senzo- '
rd, vizudlnich systému a softwaru, ktery je koordinuje.

vvvvv

borativni aplikace ve svém odvétvi vyuzivajici unifikované mechanické roz-
hrani. To vyrobcdm umoznuje rychle a efektivné automatizovat. Nas ino-
vativni, univerzalni pristup Vam usetfi ¢as a penize, takze se mlzete vice
vénovat svému podnikani.

S nadsSenim predstavujeme vse, ¢eho mlzete dosdhnout s vyuzitim flexibil-
nich, cenové efektivnich kolaborativnich aplikaci.

Enrico Krog Iversen, vykonny reditel OnRobot




@robot

JAKAKOLIV APLIKACE

Zvolte si robota. Jeden systém OnRobot.

S nasim ucelenym resenim zkratite ¢as k integraci a zjednodusite nasazeni.

HEX SENSOR

......

LI

QUICK CHANGER Bez ohledu
o :fna robota ¢i aplikaci,:
Na vsechna ramena . JEDNOTNE i cotrvalo dfive dny, :
: PROGRAMOVAN( : 3

i dnes zabere hodiny

DUAL QUICK CHANGER

Universal Robots Hanwha

*Pokud Vase robotické rameno neni mezi vyse uvedenymi, kontaktujte svého partnera

pro informace o kompatibilité ¢i dalsich moznostech. SOFT GRIPPER



@robot

RG2/RG6

Vicelcelové Plug
& Produce uchopovace

NASTARTUJTE VYROBU

TECHNICKE SPECIFIKACE RG2

Obecné vlastnosti Minimum Maximum | Jedn.
Nosnost = 2 [ka]
- 4.4 [lb]
Celkové rozpéti (nastavitelné) 0 110 [mm]
(0] 4.33 [inch]
Sila Gchopu (nastavitelnd) 3 40 [N]
Rychlost Gchopu 38 127 [mm/s]
Doba tchopu 0.06 0.21 [s]
IP trida IP54

TECHNICKE SPECIFIKACE RG6

Obecné vlastnosti Minimum Maximum | Jedn. A l i ka Ce o
Nosnost - 6 [ka] p L Lze vyuzit na produkty

: 13,2 [tb] ruznych velikosti a materiald, véetné
Celkové rozpéti (nastavitelné) 0 160 [mm]

- 6.3 [inch]
Sila chopu (nastavitelnd) 25 120 [N] 9
Rychlost Gchopu 51 160 [mm/s] / /// /// %
Doba tchopu 0.05 0.15 S
|Pitrida £ Obsluha strojt Montaz Manipulaces M ENaY Kovy Obaly Sklo

materidlem



TECHNICKE UDAJE

Vseobecné vlastnosti
Silové uzitec¢né zatizeni

Tvarové uzitecné zatizeni

Celkovy zdvih

" Prsty dovnitr
R h Vneéjsi
Rozsa Prsty ven
sirky -
4 rsty dovnitr
tchopu Vnitrni

Prsty ven
Uchopovaci sila

Rychlost Gchopu
Opakovatelnost uchopovani

Pri ztraté napéti podrzet soucastku?
IP trida

Rozméry [D, S, H]

Hmotnost

Minimum

1[0.039]
35[1.37]
11 [0.43]
45[1.77]
20
16

Typicky Maximum

= 7 [15,5]
= 11 [24,3]
38 -
= 39 [1.53]
- 73 [2.87]
- 49 [1.92]
= 83 [3.26]
= 140
= 450
+/-0,1
[+/-0,004]
Ano
IP67
144 x90 x 71

[5,67 x 3,54 x 2,79]

1,14 [2,4]

Jednotka
kg [lb]
kg [lb]

mm

mm [palec]

mm [palec]

mm [palec]

mm [palec]

\

mm/s

mm [palec]

mm [palec]

kg [Ib]

ZINTENZIVNENI VYROBY

+ Kompletni, snadno programovatelny, kolaborativni
paralelni uchopovac pracuje rychle v celé radé
aplikaci

« Silny paralelni uchopovac se snadno pouziva ve stisnénych
prostorech a zvlada i narocné pozadavky na uzitecné
zatizeni

« Zajistéte si rychlou ndvratnost investic s jedinym
flexibilnim, inteligentnim a presnym uchopovacem,
ktery lze snadno upravit a pfizplsobit mnoha rdznym
Gkolim

 Pripraveny pro pouziti témér kdekoli s ochranou

IP67 pro narocna prostredi a certifikaci ISO tridy
5 pro pouziti v Cistych prostorech

Aplikace:

®) @) ®

Manipulace Montéz Obsluha strojt
s materidlem

2FG7

Lze pouzit s vyrobky réiznych velikosti
a z rznych material{, véetné téchto:

5) () (@

Plasty Kovy Drevo




@robot

Flexibilni, 3prsty uchopovac

s velkym zdvihem

TECHNICKA SPECIFIKACE

* Flexibilni vyroba - velky zdvih optimalizuje
CNC soustruzeni pro razné velikosti dilu
pomoci jediného 3prstého uchopovace

 Presné centrické polohovani zajistuje vyssi
kvalitu, konzistenci, a lepsi vysledek
s minimalnim programovanim

« Silné a stabilni uchopeni a 3 kontaktni
body umoznuji rychlé a snadné premisténi
uchopovace podle potreb ruznych procesi

* PrizpUsobitelné prsty vam davaji vice
moznosti pro pruzné uchopeni siroké skaly
dild raznych velikosti a tvaru

Vseobecné vlastnosti Minimum | Typicky | Maximum Jednotka
Silové uzitecné zatizeni = = 10/22 [ka] / [tb]
Tvarové uzitecné zatizeni = = 15/33 [kal / [tb]
Prameér Vnéjsi 4/0.16 - 152 /5.98 | [mm] / [palec]
uchopovace* Vnitini | 35/1.38 - 181/7.12 | [mm]/ [paled]
Rozliseni polohy prstu - 0.1/0.004 - [mm] / [palec]
Presnost opakovani - 0.1/0.004 | 0.2/0.007 | [mm)]/[palec]
Uchopovaci sila 10 - 240 [N]
Uchopovaci sila (nastavitelna) 3 - 100 [%]
Rychlost uEhoPeni (zména o o 125 e
praméru)
(véetggsaukiir:/?zg T)Irzdy) 0 Sl - [ms]
podraet sousutkuz | A™°
Klasifikace IP IP67
Rozméry [D, $, @] 156 x 158 x 180/ 6.14 x 6.22 x 7.08 | [mm] / [palec]
Hmotnost 1.15/2.5 [ka] / [lb]

Aplikace:

Obsluha strojt Manipulaces
materidlem

Lze pouZzit s produkty réznych velikosti a
materidld, véetné téchto:

)@ (@ @

Plasty Kovy Karton Drevo




TECHNICKE UDAJE

Vseobecné vlastnosti
Uzitecné zatizeni

Velikost obrobku pozadovaného
pro plnou silu

RozliSeni magnetismu
Cas uchopeni (véetné aktivace brzdy)

Pri ztraté napéti podrzet obrobek?
Skladovaci teplota

Motor
IP trida

Rozméry [@, L]

Hmotnost

Minimum | Typicky | Maximum | Jednotka

0,001 = 10 [kal
0,002 = 22,046 [lb]
@ 65,4 - - [mm]
@2,574 = = [palce]
- 100 - [kroky]
- 300 - [ms]
Ano
0 = 55 °cl
32 = 131 [°F]
Integrované elektrické BLDC
IP67
71 x 80,2 [mm]
2,8 x 3,24 [palce]
0,8 [kal
1,763 [lb]

ZINTENZIVNENi VYROBY

« Elektricky magneticky uchopovac nabizi rychlé
nasazeni bez komplikovaného nastaveni a nakladd
na externi privod stlaceného vzduchu

» Vestavéna inteligence se snadno nastavitelnou silou
a detekci dild zarucuje spolehlivou manipulaci s dily
v Sirokém rozsahu velikosti a hmotnosti

» Rychly, kompaktni a individualné nastavitelny
uchopovac pro potreby vsech vasich aplikaci

« Zajisténi bezpecného a spolehlivého provozu diky

udrzovani Gchopu i po ztraté napéti nebo nouzovém
zastaveni

Aplikace:

Manipulace s Obsluha stroja
EHEE]

MG10

Lze pouzit s vyrobky réznych

velikosti a z rdznych materidld, véetné:

Kovozpracujici
pramysl
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Soft Gripper
Objevte nové moznosti

oft Gripper

au l'.O ma tiza ce s ce rti ﬁ kova nym . O'bjevte nové moin(')sti.?utoma'ti'zace pro
vyrobu potravin a ndpoju s certifikovanym
po travi né i‘s ky“‘ m ékky“‘ potravinafskym mékkym manipulatorem
manipulatorem soft gripper o arieeet
p g pp » Snadna manipulace s radou nepravidelnych
TECHNICKE SPECIFIKACE tvar( a krehkymi predmeéty pomoci pruzného
manipulatoru se silikonovymi tvarovkami
Vseobecné vlastnosti Minimum | Typicky | Maximum | Jednotka
Material Dvouslozkova silikonova guma » Bezpecna manipulace s kiehkymi a jemnymi
Schvaleni potravin FDA 21 CFR 177.2600 & EC/EU - 1935/2004 predmeéty pro vyssi kvalitu vyroby a snizeni
Provozni cykly 2 000 000 [cykly] objemu o padCl
Provozni teplota 20/-4 | | 80/176 [€1/[F) .. - .
Mechanismus pfipojeni nastroje SG-tool quick-lock a smart-lock * Bez privodu ,VZd thU nevznlka_pra,Chj am'
Hmothost (Base Part) 077 /169 kal/ [16] hluk, odpada slozitost a nevznikaji vicendklady
SG-a-H / SG-a-S
Maximalni uzite¢né zatizeni - - 2,2/28,5 [ka] / [lb]
4,85/3,3
Pracovni rozsah, rozméry tGchopu (A) 11/0,43 - 75/2,95 | [mm]/[palec]
Pracovni rozsah, hloubka tchopu (B) - 38/1,496 - [mm] / [palec]
hRAékk:f éé?\t/ (S;—a-S) ;C) - L 1?1/20}633 L - :mm}ﬁpaiec} A l. k . Lze pouzit s produkty rGznych velikosti a z riznych
ozméry (V x @ max X x 4, mm] / [palec Sl1e oy < .
Hmotnost (véetné smart-lock) 0,168/0,37 kgl / [Ib] p I a Ce. materlalu, veetne techto:
SG-b-H
Maximalni uzite¢né zatizeni - - 1,1/2,42 [kal / [lb]
Pracovni rozsah, rozméry tchopu (A) 24 /0,94 - 118 /4,65 | [mm]/[palec] @ ' ' '
Pracovni rozsah, hloubka tuchopu (B) - 40/1,57 - [mm] / [palec] B
Rozméry (V x @ max) 77x109/3,03x4,29 [mm] / [paled]
Hmotnost (vcetné smart-lock) 0,172/0,379 tkg] /[lb] Manipulaces Organicky Plasty Kovy Dfevo Sklo

materidlem material
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OnRobot Eyes
Doplnéni robotickych aplikaci ZINTENZIVNENi VYROBY
0 ViZUélni SyStém nebylo nikdy » Doplnéni robotickych aplikaci o vizualni systém nebylo

snazsi

TECHNICKE UDAJE

nikdy snazsi diky kalibrovani s jednim snimkem, rychlému
programovani a bezproblémové integraci uchopovace

 Flexibilni, adaptabilni vizualni systém s montazi na robot
nebo mimo néj je idealnim rfesenim pro témér vsechny
kolaborativni aplikace

Viastnosti kamery g m—— » Dostupny, ua:my'wz'l{alnl systém 2,5D’naP|2| vrjlmanl
hloubky pro riizné vysky nebo vrstvené predméty
Rozhrani USB-C 3.x
Loeteniliozl =) JL280Rg20 2] « Snadné a vysoce spolehlivé nestrukturované aplikace
Pracovni vzdalenost 400-1000 [15,75-39,37] mm [palec] tiidéni, vybirani a umistovani pomoci robotického ramena
Provozni teplota 0-35 [32-95] °C[°F]
Ochranallp 5 + Detekce s jednim snimkem pro vice objektd zkracuje cas
cyklu na minimum
Hmotnost 0,260 [0,57] kg [lb] Yy
Vlastnosti systé E) Jednotk a a . o
B S cenotea « Kontrolujte objekty pomoci detekce barev a tvard —

Typ vizualntho systemu 250 s robotem i bez néj a zajistéte konstantni kvalitu
Minimalni rozméry dilu 10x10 nebo primeér 15 [0,39x0,39 nebo primér 0,59] mm [palec]
Podporované aplikace Detekce, tfidéni, kontrola, orientaéni bod < Automaticky orientac¢ni bod umoznuje vyuzivani
Podporované moznosti montaze Na robot a mimo robot dynamickych prostredi a nastaveni mobilnich robotd

12 nastaveni (4 x 3)
m%i"t“ti nastaveni po montazi na Kolem pfiruby robotu Orientace sklonu

0-90-180- 270 0-45-90 [stupné]

°
Opakovatelnost detekce <2[<0,078] mm [palec] A p l I ka ce o
°

Pesnost detekce (typicky) Montaz mimo robot Montdz na robot
ve vzdélenosti 500 mm 2[0,078] 2[0,078] mm [palec]
Minimalni velikost vady pfi kontrole 5[0,197] mm [palec]

Vzdalenost Minimalni Typicka chyba Maximalni

tratového bodu od | chyba chyba

orientacniho bodu
Presnost orientacniho bodu ** 200 [7,874] 0,2635[0,0104] | 0,6596 [0,0260] | 0,9500[0,0374] | mm [palec]

500[19,68] 0,6586 [0,0259] | 1,6490[0,0649] | 2,3750[0,0935] | mm [palec]

1000 [39,37] 1,3173[0,0519] | 3,2981[0,1298] | 4,7500[0,1870] | mm [palec] hr/:]aa?g’rlija'l?ecr?ws Automatizace




@robot

OnRobot Screwdriver
Inteligentni reseni sroubovani

pro I'clzné procesy * Inteligentni sroubovak jednoduse automatizuje M
rdzné Sroubovaci procesy, a to bez prostojui na S C rew r I Ve r
ruc¢ni zmény

* Provadéjte prace spravné - konzistentné
a rychleji — za pouziti dynamické regulace
sily ainteligentni detekce chyb

TECHNICKE UDAJE " . : —
» Rozsirte své moznosti kolaborativni auto-

matizace s vestavénymi ochrannymi funkcemi

Vieobecné vlastnosti Minimum | Typicky | Maximum | Jednotka * Vyuzivejte rychlé a snadné pripravy k pouziti
Rozsah velikosti Zroubd M1.6 - M6 s automatickym systémem podavani Sroubl
Rozsah utahovacich momentd 015/041| - 5/3.68 | [Nml/[bfE a Jednqduchy[n nastavenim OnRobot One System
v YPS— _ 00s, |- (N / [Fe pro kazdého fidiciho robota
Presnost 1.33Nm/0.98lbft 0.03
utahovaciho
momentu Moment > - 3 - [%]
1.33Nm/0.98lbft
Vystupni rychlost - - 340 [ot./min]
Délka $roubu pfi plné bezpec¢nosti - - 35/1,37 | [mm]/[paleq]
Zdvih stopky (osa Sroubu) - - 55/2,16 [mm] / [palec] Lze DOUvaat S vyrobky l'fJZﬂf/Ch
[ ]
r arné {7 i i A [ ] . ’ o ’ «s10 v v v 1
Predbézné zatizeni stopky (nastavitelné) | 0 10 25 [N] Apll ka ce. velikostf a z rznych materiald, véetné téchto:
Bezpecnostnisila 35 40 45 [N] 1|
Motor (x2) Integrované elektrické BLDC i
1
Stupen kryti IP54 | | I:II
[
. 308x86x 114 [mm] |
Rozmeéry 12,1x3,4x4,5 [palec] 8 GC)DG)BB
Hmotnost 2,5/5,51 [ka] / [Ib] I
Velikosti Sroubt M1.6; M2; M2.5; M3; M4; M5; M6

Montaz Plasty Kovy Drevo
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OnRobot Sander
ZINTENZIVNENi VYROBY

» Vykonny a odolny elektricky sander nepotrebuje stlaceny vzduch,
coz podstatné snizuje naklady na provoz a idrzbu

» Nakladové efektivni méni¢ brusného pisku (Grit Changer) umoznuje
automatické prepinani mezi rdznymi druhy pisku bez zasahu obsluhy,

TECHNICKE UDAJE &imz se zvyiuje efektivita

e e Minimum | Typicky | Maximum | Jednotka * Flexibilni nastroj se maze pouzivat na Sirokou radu geometrii dilt

Primér desky - - 127 [3] mm [palec] a materialt

Vyska desky - - 9,5[0,37] | mm [palec]

Velikost krahové drah GIEVG l » Funkce snimani zarucuji presné prizplsobeni zménam povrch
€1Ikost xrunhove drahy : : [3/16] o e nebo nelicovani dilG a zlepsuji kvalitu a konzistenci vyrobk

Rychlost otaceni 1000 - 10000 ot./min. pfi souc¢asném snizeni mnozstvi srotu

Typ desky (3M: 20353) Kotoucova deska pro cisté piskovani

Typ média desky Hookit™ » Obsluha mize pracovat bez Gnavy a jsou eliminovana rizika n o O

Hmotnost desky 0,1[0,22] kg [lb] nedodrzeni mistnich zdravotnich a bezpecnostnich predpist

Hmotnost 1,2 [2,645] kg [lb]

Ochrana IP IP54

Sander

87x123x214

Rozméry (vnéjsi) 3,42 x 4,84  8,42] mm [palec]

Provozni podminky Minimum | Typicky | Maximum | Jednotka

Piskovaci vykon 3 150 : W . Lze pouzivat s vyrobky rliznych

[ ] . ’, o ’ «z10 v v v
Napéti sité - 30 - v Apll ka ce. velikosti a z rdznych materiald, véetné téchto:
Externi napajeni - 150 - W
Provozni | Napéti na konektoru - 24 - \%
napeti nastroje °o
o "

Vykon konektoru - 2,4 - W = O (0)=)
nastroje 7777 (0Y0)=)

Provozni teplota 0[32] - 50 [122] °C[°F]

Hladina hluku pfi 10 000 ot./min : 74 [44] : [dB] Qb

(3 000 ot./min) piskovani, lesténi, brouseni Plasty Kovy Drevo Sklo
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SP1/SP3/SP5
Uchopovac Gecko Single Pad

TECHNICKE SPECIFIKACE

Obecné vlastnosti Jednotka

SP1 1/2.2 [kg] / [lb]

Maximalni SP3 3/6.6 [kg] / [Ib]

nosnost SP5 5/11 [kg] / [1b]
Minimum SP1:2.8 SP3:8.2 SP5:11.6 [N]
Predbézné Medium SP1:8.2 SP3:23.4 SP5:33 IN]

zatizeni
Maximum SP1:13.3 SP3:38.6 SP5:54.4 [N]
Doba odpojeni 100-1000 (zavisi na rychlosti robota) [msec]

Drzi pfi vypadku proudu?

Ano. Jak dlouho?
Az dny v pripadé vycentrovani a bez vnéjsich vliva

IP klasifikace 1P42
Rozméry (vxs) 69x71/2.7x2.8 [mm] / [inch]
SP1 0.267 /0.587 [kg] / [lb]
Hmotnost sP3 0.297/0.653 [kg] / [lb]
SP5 0.318/0.7 [kg] / [b]

Obecné vlastnosti desticky

I Jednotka

Material

Specialni silikonova smés

Trvanlivost

V zavislosti na hrubosti povrchu

Interval vymény

~200.000 | leykly]

Cistici systém

1) Cistici stanice OnRobot
2) Silikonovy valecek
3) Isopropyl alkohol a hladky hadrik

Interval ¢isténi

variabilni

Obnova

100%

Kompaktni, lehky uchopovac Gecko Single
Pad nevyzaduje zadné kabely, externi zdroj
elektriny ¢i slozité programovani, a pritom je
cenové efektivni a snadno zprovoznitelny.

Inovativni adhezivni uchopovac urceny pro
hladké c¢i perforované objekty zvlada akoly,
které automatizovat drive nebylo mozné.

Z4dné otisky od tchopu na hladkém povrchu
umoznujici vynechat Fazi ¢isténi, coz setri cas
a zlepsuje produktivitu.

Absence externiho pfivodu vzduchu redukuje
hluk a prach, snizuje naklady na Gdrzbu
a urychluje vyvoj.

Aplikace:

Manipulaces
materidlem

ecko

ingle Pad
ripper

Lze vyuzit na produkty téchto velikosti

a materidld:

() (@) ) @

Plasty

Kovy

Lesklé obaly

Sklo

e

“=  payload

»
3KG

“=  payload

== payload




Pick & Collaborate -
pomocna ruka
s hmatovym smyslem

 Presné snimani zlepsuje kvalitu vyroby

Globélné prvni uchopovac, ktery dokaze snizenim zmetkovitosti az o 60 %
citit objekty s vyuzitim zabudovanych
senzord sily/momentu a pfiblizent. * Snadno naprogramovatelné snimani
umoznuje robotu chovat se jako treti
ruka operatora s lidskymi reflexy ' N
» Schopnost automatizovat Ukoly vkladani, " 4

coz by drive nebylo realizovatelné,
dokaze snizit vyrobni naklady az o0 40 %

TECHNICKE SPECIFIKACE
Obecné vsstnost | Minimum | Maximum | Jednotiy
Nosnost 2 [ka] o
4.4 [lb]
Celkové rozpéti 100 [mm] ‘ ot &
(nastavitelné) 3.93 [inch] ? .‘r,»‘

IP tfida IP54

Aplikace: Lze vyuzit na produkty rznych velikosti
a materiald, véetné:

senzorsity
2 BIOIO
(N.C.)
Rozliseni bez Sumu . . . . 6
Kontrola kvality

Obsluha strojt Montaz Manipulaces
materidlem Plasty Kovy Obaly Drevo Sklo




TECHNICKE UDAJE

Vseobecné vlastnosti

Podtlak

Celkovy proud vzduchu

Proud vzduchu v kazdém kandlu
UzZitecné zatizeni

(s vychozimi nastavci)
Podtlakové prisavky

Cas uchopeni
(méreny s cilem podtlaku 40 %)

Cas uvolnéni
Hladina hluku @
Podtlakové cerpadlo
Prachové Filtry

IP tiida

Rozméry

Hmotnost

Minimum | Typicky | Maximum | Jednotka

5% - 60 % [Podtlak]
-0,05 = -0,607 [bar]
1,5 = 17,95 [inHg]
0 - 48 [L/min]
0 - 12 [L/min]
- 100 20@ [kal
= 22,04 44,09 [lb]
1 16 16 [ks]
= 0,250 = M
- 0,4® - [s]
= 67 71 [dB(A)]

Integrované elektrické BLDC

Integrované 50um, vyménitelné v provozu

IP54
264 x 184 x 92 [mm]
10,39 x 7,24 x 3,62 [palce]
2,55 [kal
5,62 [lb]

ZINTENZIVNENI VYROBY

* Nejvykonnéjsi elektricky podtlakovy uchopovac
v odvétvi Setfi az 90 % v porovnani s pneumatickymi
uchopovaci

+ Idealni pro paletovani kartonovych krabic a dalsich
nepravidelnych tvarl a poréznich povrchi

» Vysoce univerzalni uchopovac s neomezenymi
moznostmi pfizplsobeni pro jakoukoli aplikaci

 Vestavéna inteligence a funkce vice kanald

zajistuji flexibilni provoz zajistény proti selhani
« Kompletni, ihned zprovoznitelny podtlakovy uchopovac

nabizi rychlé, jednoduché nasazeni s jakymkoli prednim
robotem

Aplikace:

Manipulace Obsluha stroja
s materidlem

VGP20

Lze pouzit s vyrobky réiznych

velikosti a z rdznych materidld, véetné:

a
> Q
DY,

Karton Plasty Kovy

Lesklé balici
materialy

Sklo




'robot

Grab & Go - flexibilni,

nastavitelny ) NASTARTUJTE VYROBU
vakuovy uchopovac

* Nasazeni ihned po vybaleni - zapojeni do
robotického ramene a nastaveni velikosti
produktu poskytuje vyssi produktivitu
arychlejsi navratnost.

TECHNICKE SPECIFIKACE 5 : R
» Bez potreby vzduchového systému setri

Maximum | Jednotka naklady na 4drzbu a urychluje nasazeni.

Podtlak 80 % [Vacuum]
[Bar] 4 ’ ’ Yy .
[inHg] * Funkce dudlniho Gchopu umoznuje

ot Jo (2 [twmn zkraceni vyrobniho cyklu.

[ ]
4, ru¢né nastavitelné, 2 podtlakové kanaly Ap ll ka Ce:

105 x 146 x 146 [mm]
413 x5.75x5.75 [inch]
105 x 390 x 390 [mm]
4.13x15.35x 15.35 [inch]

Hmotnost

Plasty Kovy Lesklé Sklo
materialy

Manipulaces
materidlem




Univerzalni kompaktni NASTARTUJTE VYROBU
Vakuovy UChOpovaC « Flexibilni elektricky vakuovy uchopovac

S neomezenymi moznostmi nastaveni pro
potreby kazdé aplikace.

» Maly, odlehceny uchopovac je idealni
do stisnénych prostor, avsak dokaze
TECHNICKE SPECIFIKACE VGC10 manipulovat az s 15kg predméty.

Obecné vlastnosti Minimum | Typicky Maximum Jednotka » Bez potreby vzduchového systému Setri

’

Podtlak [Vacuum] ndklady na udrzbu a urychluje nasazeni.
! [Bar]
.5 24 [inHg]

Proud vzduchu

Bez omezeni, zalezi na pouzitych ramenech

-

| Aplikace:
Integrovana, elektrickad BLDC I ace.
Vymeénitelna, nastavitelna

Integrované 50pum, vyménitelné

Rozméry (slozeny)

0‘814
It Manipulaces Obsluha stroju

materidlem
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Touch & Go

— automatizace
snadno arychle
s hmatovym smyslem

TECHNICKE SPECIFIKACE HEX-E QC

Obecné vlastnosti 60sy sensor sily a momentu | Jednotka

Fxy Fz Txy Tz
Jmenovitd kapacita (N.C) | 200 200 10 5.5 [N] [Nm]
Deformace v jedné ose pfi | +1.7 +0.3 +2.5 5 [mm] []]
N.C (typicky) +0.067 +0.011 +2.5 5 [inch] [
Rozliseni bez Sumu 0.2 0.8 0.01 0.002 | [N] [Nm]
(typické)
IP trida 67
Rozméry 50x71x93 [mm]

1.97 x2.79x3.66 [inch]

TECHNICKE SPECIFIKACE HEX-H QC
Obecné vlastnosti 60sy sensor sily a momentu | Jednotka
Fxy Fz Txy Tz
Jmenovita kapacita 200 200 20 13 [N] [Nm]
(N.Q)
Deformace vjedné ose | +0.6 +0.25 +2 +3.5 | [mm] []]
pfi N.C (typicky) +0.023 +0.009 +2 +3.5 | [inch] []]
Rozliseni bez Sumu 0.5 1 0.036 | 0.008 | [N][Nm]
(typické)
IP tfida 67
Rozméry 50x71x93 [mm]
1.97 x2.79x3.66 [inch]

* Flexibilni senzor rozsiruje moznosti automatizace
ke zvladnuti procest, které drive nebylo mozné
automatizovat

* Integrace ihned po vybaleni redukuje cas
zprovoznéni vysoce presnych procesu
ze dnl na hodiny

* VVysoce presna technologie senzoru poskytujici
0 95 % vyssi kvalitu vkladani a montaze

« Aplikace zalozené na snimani urychluji vyrobni
cyklus az o 60 % a zvysuji vyrobu se stejnym
poctem zameéstnancl

 Snadné programovani umoznuje zprovoznit koly
komplexnich povrchovych Gprav za méné nez den

Aplikace:

@) @) (@) @

Odstrafovani Manipulaces Montaz

Kontrola kvality
materialu materidlem

HEX F/T SENZOR

Lze vyuzit na produkty

riznych velikosti a materiala:

) (@) @) (&)

Plasty

Kovy

Drevo

Sklo
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Jednotné misto

Ménice Quick Changer pro kolaborativni aplikace

& Dual Quick Changer ) s e L o
VsSechny nastroje potrebné k automatizaci na jednom mistée

S méni¢em Dual Quick Changer mGzete vyuzivat dva nastroje

v jednom vyrobnim cyklu a dosahnout tak vyssi vyuzitelnosti.

Rychle méni koncové nastroje
dle vyrobnich potreb

QUICK CHANGER

DUAL QUICK CHANGER

VY .

Dualni uchopovac:
 Dualni uchopovac urychluje vyrobni cyklus
a dokaze zvysit produktivitu az o 50 %.
« Vyssi produktivita nabizi rychlejsi,
az 3mésicni navratnost.




Kontakty:

OnRobot A/S
Teglvaerksvej 47H
5220 Odense S@
Denmark
+4553535737
sales@onrobot.com
www.onrobot.com

Spojte se s nejblizsim partnerem OnRobot



