
Všechny nástroje potřebné 
k automatizaci na jednom místě

Jednotné místo 
pro kolaborativní 
aplikace



Kolaborativní aplikace, umožňující rychlé nasazení, snadnou výměnu ná-
strojů a bezpečnou spolupráci s lidskými pracovníky, jsou budoucností au-
tomatizace. Roboty se stávají komoditou a výrobní společnosti získávají 
skutečnou hodnotu i díky inovativním kolaborativním aplikacím. Těm po-
mohlo na svět široké spektrum uživatelsky přívětivých uchopovačů, senzo-
rů, vizuálních systémů a softwaru, který je koordinuje.

Nabízíme nejširší sadu koncových nástrojů a softwarových řešení pro kola-
borativní aplikace ve svém odvětví využívající unifikované mechanické roz-
hraní. To výrobcům umožňuje rychle a efektivně automatizovat. Náš ino-
vativní, univerzální přístup Vám ušetří čas a peníze, takže se můžete více 
věnovat svému podnikání. 

S nadšením představujeme vše, čeho můžete dosáhnout s využitím flexibil-
ních, cenově efektivních kolaborativních aplikací.  

Enrico Krog Iversen, výkonný ředitel OnRobot

O společnosti OnRobot

OnRobot se stal globální společností v červnu 2018 díky spo-
jení dánské On Robot, maďarské OptoForce a americké firmy 
Perception Robotics. Krátce na to jsme navíc přivítali Purple 
Robotics. V dubnu 2019 se naší součástí stala též firma Blue 
Workforce. Každá z těchto společností proslula vývojem je-
dinečných technologií pro kolaborativní aplikace a společně 
reprezentují impozantní katalog špičkových nástrojů v ro-
botickém odvětví. Katalog obsahující uchopovače, senzory, 
měniče nástrojů a software, který umožňuje SMB výrobcům  
automatizovat procesy jako nikdy předtím – tj. rychle, efek-
tivně a s krátkou návratností.  



Zvolte si robota. Jeden systém OnRobot.
S naším uceleným řešením zkrátíte čas k integraci a zjednodušíte nasazení. 

Kawasaki

Yaskawa

Universal Robots

Techman

Nachi

Kuka

Fanuc Denso

Doosan Kassow Váš robot*

Hanwha ABB Epson

*Pokud Vaše robotické rameno není mezi výše uvedenými, kontaktujte svého partnera 
pro informace o kompatibilitě či dalších možnostech.
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JAKÁKOLIV APLIKACE
Co potřebujete automatizovat?

Nyní dokážete automatizovat procesy,
 jejichž automatizace byla dříve nemyslitelná

Odstraňování 
materiálu

Obsluha strojů

Montáž



RG2/RG6 
Víceúčelové Plug  
& Produce  uchopovače

Aplikace:

Obsluha strojů Montáž Manipulaces 
materiálem

Obecné vlastnosti Minimum Maximum Jedn.

Nosnost -
-

2
4.4

[kg]
[lb]

Celkové rozpětí (nastavitelné) 0
0

110
4.33

[mm]
[inch]

Síla úchopu (nastavitelná) 3 40 [N]

Rychlost úchopu 38 127 [mm/s]

Doba úchopu 0.06 0.21 [s]

IP třída IP54

Obecné vlastnosti Minimum Maximum Jedn.

Nosnost -
-

6
13,2

[kg]
[lb]

Celkové rozpětí (nastavitelné) 0
-

160
6.3

[mm]
[inch]

Síla úchopu (nastavitelná) 25 120 [N]

Rychlost úchopu 51 160 [mm/s]

Doba úchopu 0.05 0.15 s

IP třída 54

  NASTARTUJTE VÝROBU

•	 Flexibilní uchopovače lze využít na širokou 		
	 řadu produktů jakýchkoliv tvarů a velikostí

•	 Plug & Produce koncept redukuje dobu  
	 nasazení ze dnů na hodiny

•	 Rychlé vybalení a snadné nasazení  
	 zkracuje programovací časy až o 70 %

RG6
Lze využít na produkty
různých velikostí a materiálů, včetně

RG2

Kovy Obaly SkloPlasty

TECHNICKÉ SPECIFIKACE RG2

TECHNICKÉ SPECIFIKACE RG6



2FG7
Paralelní uchopovač pro stísněné  
prostory a vysoké užitečné zatížení

Všeobecné vlastnosti Minimum Typicky Maximum Jednotka

Silové užitečné zatížení – - 7 [15,5] kg [lb]

Tvarové užitečné zatížení – - 11 [24,3] kg [lb]

Celkový zdvih - 38 - mm

Rozsah 
šířky 
úchopu

Vnější
Prsty dovnitř 1 [0.039] - 39 [1.53] mm [palec]

Prsty ven 35 [1.37] - 73 [2.87] mm [palec]

Vnitřní
Prsty dovnitř 11 [0.43] - 49 [1.92] mm [palec]

Prsty ven 45 [1.77] - 83 [3.26] mm [palec]

Uchopovací síla 20 - 140 N

Rychlost úchopu 16 - 450 mm/s

Opakovatelnost uchopování -
+/-0,1 

[+/-0,004] 
- mm [palec]

Při ztrátě napětí podržet součástku? Ano

IP třída IP67

Rozměry [D, Š, H]
144 x 90 x 71

[5,67 x 3,54 x 2,79]
mm [palec]

Hmotnost 1,14 [2,4] kg [lb]

TECHNICKÉ ÚDAJE

ZINTENZIVNĚNÍ VÝROBY

•	 Kompletní, snadno programovatelný, kolaborativní 
	 paralelní uchopovač pracuje rychle v celé řadě  
	 aplikací

•	 Silný paralelní uchopovač se snadno používá ve stísněných 
	 prostorech a zvládá i náročné požadavky na užitečné 
	 zatížení

•	 Zajistěte si rychlou návratnost investic s jediným 
	 flexibilním, inteligentním a přesným uchopovačem,  
	 který lze snadno upravit a přizpůsobit mnoha různým 
	 úkolům 

•	 Připravený pro použití téměř kdekoli s ochranou  
	 IP67 pro náročná prostředí a certifikací ISO třídy  
	 5 pro použití v čistých prostorech

Aplikace:
Lze použít s výrobky různých velikostí 
a z různých materiálů, včetně těchto: 

Kovy Dřevo SkloPlasty

2FG7

Obsluha strojůMontážManipulace  
s materiálem



3FG15
Flexibilní, 3prstý uchopovač   
s velkým zdvihem

Všeobecné vlastnosti Minimum Typicky Maximum Jednotka

Silové užitečné zatížení – – 10 / 22 [kg] / [lb]

Tvarové užitečné zatížení     – – 15 / 33 [kg] / [lb]

Průměr  
uchopovače*

Vnější 4 / 0.16 – 152 / 5.98 [mm] / [palec]

Vnitřní 35 / 1.38 – 181 / 7.12 [mm] / [palec]

Rozlišení polohy prstu – 0.1 / 0.004 – [mm] / [palec]

Přesnost opakování – 0.1 / 0.004 0.2 / 0.007 [mm] / [palec]

Uchopovací síla 10 – 240 [N]

Uchopovací síla (nastavitelná) 3 – 100 [%]

Rychlost uchopení (změna 
průměru)

– – 125 [mm/s]

Čas uchopení  
(včetně aktivace brzdy)

– 500 – [ms]

Při ztrátě napětí  
podržet součástku?

Ano

Klasifikace IP IP67

Rozměry [D, Š, Ø] 156 x 158 x 180 / 6.14 x 6.22 x 7.08 [mm] / [palec]

Hmotnost 1.15 / 2.5 [kg] / [lb]

TECHNICKÁ SPECIFIKACE

SPUŠTĚNÍ VÝROBY

•	� Flexibilní výroba - velký zdvih optimalizuje 
CNC soustružení pro různé velikosti dílů 
pomocí jediného 3prstého uchopovače

•	� Přesné centrické polohování zajišťuje vyšší 
kvalitu, konzistenci, a lepší výsledek  
s minimálním programováním

•	� Silné a stabilní uchopení a 3 kontaktní 
body umožňují rychlé a snadné přemístění 
uchopovače podle potřeb různých procesů 

•	� Přizpůsobitelné prsty vám dávají více 
možností pro pružné uchopení široké škály 
dílů různých velikostí a tvarů

Aplikace:

Manipulaces 
materiálem

Obsluha strojů

Lze použít s produkty různých velikostí a 
materiálů, včetně těchto:

Kovy Karton DřevoPlasty

3FG15



MG10

Elektrický magnetický uchopovač 
spolehlivě manipuluje se širokou řadou dílů

Všeobecné vlastnosti Minimum Typicky Maximum Jednotka

Užitečné zatížení
0,001 – 10 [kg]

0,002 – 22,046 [lb]

Velikost obrobku požadovaného  
pro plnou sílu 

Ø 65,4 – – [mm]

Ø 2,574 – – [palce]

Rozlišení magnetismu – 100 – [kroky]

Čas uchopení (včetně aktivace brzdy) – 300 – [ms]

Při ztrátě napětí podržet obrobek? Ano

Skladovací teplota
0 – 55 [°C]

32 – 131 [°F]

Motor Integrované elektrické BLDC

IP třída IP67

Rozměry [Ø, L]
71 × 80,2 [mm]

2,8 × 3,24 [palce]

Hmotnost
0,8 [kg]

1,763 [lb]

TECHNICKÉ ÚDAJE

ZINTENZIVNĚNÍ VÝROBY

•	 Elektrický magnetický uchopovač nabízí rychlé  
	 nasazení bez komplikovaného nastavení a nákladů  
	 na externí přívod stlačeného vzduchu 

•	 Vestavěná inteligence se snadno nastavitelnou sílou 
	 a detekcí dílů zaručuje spolehlivou manipulaci s díly  
	 v širokém rozsahu velikostí a hmotností

•	 Rychlý, kompaktní a individuálně nastavitelný 
	 uchopovač pro potřeby všech vašich aplikací 

•	 Zajištění bezpečného a spolehlivého provozu díky 
	 udržování úchopu i po ztrátě napětí nebo nouzovém 
	 zastavení 

Aplikace:
Lze použít s výrobky různých 
velikostí a z různých materiálů, včetně: 

Kovozpracující 
průmysl

MG10

Obsluha strojůManipulace s 
materiálem



Všeobecné vlastnosti Minimum Typicky Maximum Jednotka

Materiál Dvousložková silikonová guma 

Schválení potravin FDA 21 CFR 177.2600 & EC/EU - 1935/2004

Provozní cykly 2 000 000 [cykly]

Provozní teplota -20 / -4 80 / 176 [C] / [F]

Mechanismus připojení nástroje SG-tool quick-lock a smart-lock

Hmotnost (Base Part) 0.77 /1.69 [kg] / [lb]

SG-a-H / SG-a-S

Maximální užitečné zatížení - - 2,2 / 28,5
4,85 / 3,3

[kg] / [lb]

Pracovní rozsah, rozměry úchopu (A) 11 / 0,43 - 75 / 2,95 [mm] / [palec]

Pracovní rozsah, hloubka úchopu (B) - 38 / 1,496 - [mm] / [palec]

Měkká část (SG-a-S) (C) - 16 / 0,63 - [mm] / [palec]

Rozměry (V x Ø max) 76 x 112 / 3 x 4,4 [mm] / [palec]

Hmotnost (včetně smart-lock) 0,168 / 0,37 [kg] / [lb]

SG-b-H

Maximální užitečné zatížení - - 1,1 / 2,42 [kg] / [lb]

Pracovní rozsah, rozměry úchopu (A) 24 / 0,94 - 118 / 4,65 [mm] / [palec]

Pracovní rozsah, hloubka úchopu (B) - 40 / 1,57 - [mm] / [palec]

Rozměry (V x Ø max) 77 x 109 / 3,03 x 4,29 [mm] / [palec]

Hmotnost (včetně smart-lock) 0,172 / 0,379 [kg] / [lb]

Soft Gripper
Objevte nové možnosti 
automatizace s certifikovaným 
potravinářským měkkým 
manipulátorem soft gripper
TECHNICKÉ SPECIFIKACE

ZINTENZIVNĚNÍ VÝROBY

•	 Objevte nové možnosti automatizace pro 
	 výrobu potravin a nápojů s certifikovaným  
	 potravinářským měkkým manipulátorem  
	 soft gripper

•	 Snadná manipulace s řadou nepravidelných 
	 tvarů a křehkými předměty pomocí pružného  
	 manipulátoru se silikonovými tvarovkami

•	 Bezpečná manipulace s křehkými a jemnými 
	 předměty pro vyšší kvalitu výroby a snížení 
	 objemu odpadů 

•	 Bez přívodu vzduchu nevzniká prach, ani  
	 hluk, odpadá složitost a nevznikají vícenáklady

Aplikace:

Manipulaces 
materiálem

Lze použít s produkty různých velikostí a z různých  
materiálů, včetně těchto: 

Kovy Dřevo SkloPlastyOrganický  
materiál

Soft Gripper



 

OnRobot Eyes
Doplnění robotických aplikací 
o vizuální systém nebylo nikdy 
snazší

Vlastnosti kamery Jednotka

Rozhraní USB-C 3.x

Výstupní rozlišení 1280 x 720 [px]

Pracovní vzdálenost 400–1000 [15,75–39,37] mm [palec]

Provozní teplota 0–35 [32–95] °C [°F]

Ochrana IP IP 54

Hmotnost 0,260 [0,57] kg [lb]

Vlastnosti systému Eyes Jednotka

Typ vizuálního systému 2.5 D

Minimální rozměry dílu 10x10 nebo průměr 15 [0,39x0,39 nebo průměr 0,59] mm [palec]

Podporované aplikace Detekce, třídění, kontrola, orientační bod

Podporované možnosti montáže Na robot a mimo robot

Možnosti nastavení po montáži na 
robot

12 nastavení (4 x 3)

Kolem příruby robotu Orientace sklonu

0 - 90 - 180 - 270 0 - 45 - 90 [stupně]

Opakovatelnost detekce < 2 [< 0,078] mm [palec]

Přesnost detekce (typicky)  
ve vzdálenosti 500 mm

Montáž mimo robot Montáž na robot

2 [0,078] 2 [0,078] mm [palec]

Minimální velikost vady při kontrole 5 [0,197] mm [palec]

Přesnost orientačního bodu **

Vzdálenost 
traťového bodu od 
orientačního bodu

Minimální 
chyba

Typická chyba Maximální 
chyba

200 [7,874] 0,2635 [0,0104] 0,6596 [0,0260] 0,9500 [0,0374] mm [palec]

500 [19,68] 0,6586 [0,0259] 1,6490 [0,0649] 2,3750 [0,0935] mm [palec]

1000 [39,37] 1,3173 [0,0519] 3,2981 [0,1298] 4,7500 [0,1870] mm [palec]

TECHNICKÉ ÚDAJE

ZINTENZIVNĚNÍ VÝROBY
•	 Doplnění robotických aplikací o vizuální systém nebylo 		
	 nikdy snazší díky kalibrování s jedním snímkem, rychlému 		
	 programování a bezproblémové integraci uchopovače

•	 Flexibilní, adaptabilní vizuální systém s montáží na robot 		
	 nebo mimo něj je ideálním řešením pro téměř všechny 		
	 kolaborativní aplikace

•	 Dostupný, účinný vizuální systém 2,5D nabízí vnímání 		
	 hloubky pro různé výšky nebo vrstvené předměty

•	 Snadné a vysoce spolehlivé nestrukturované aplikace 		
	 třídění, vybírání a umísťování pomocí robotického ramena

•	 Detekce s jedním snímkem pro více objektů zkracuje čas 		
	 cyklu na minimum 

•	 Kontrolujte objekty pomocí detekce barev a tvarů — 		
	 s robotem i bez něj a zajistěte konstantní kvalitu

•	 Automatický orientační bod umožňuje využívání 		
	 dynamických prostředí a nastavení mobilních robotů

Aplikace:

Manipulaces 
materiálem

Automatizace

Lze použít s výrobky různých 
velikostí a z různých materiálů, včetně: 

Kovy Dřevo Karton Organické 
materiály

Montáž na zápěstí 
robotu

Montáž mimo robotPlasty

OnRobot 
Eyes



OnRobot Screwdriver
Inteligentní řešení šroubování  
pro různé procesy

TECHNICKÉ ÚDAJE

ZINTENZIVNĚNÍ VÝROBY

•	 Inteligentní šroubovák jednoduše automatizuje 
	 různé šroubovací procesy, a to bez prostojů na  
	 ruční změny

•	 Provádějte práce správně – konzistentně  
	 a rychleji – za použití dynamické regulace  
	 síly a inteligentní detekce chyb

•	 Rozšiřte své možnosti kolaborativní auto-		
	 matizace s vestavěnými ochrannými funkcemi

•	 Využívejte rychlé a snadné přípravy k použití 
	 s automatickým systémem podávání šroubů  
	 a jednoduchým nastavením OnRobot One System 
	 pro každého řídicího robota

Aplikace:

Montáž

Lze používat s výrobky různých 
velikostí a z různých materiálů, včetně těchto:

Kovy DřevoPlasty

OnRobot 
Screwdriver 

Všeobecné vlastnosti Minimum Typicky Maximum Jednotka

Rozsah velikostí šroubů M1.6 - M6

Rozsah utahovacích momentů  0,15 / 0,11 - 5 / 3,68 [Nm] / [lbft]

Přesnost  
utahovacího 

momentu

Moment < 
1.33Nm/0.98lbft 

-
0.04 / 
0.03

- [Nm] / [lbft]

Moment > 
1.33Nm/0.98lbft

- 3 - [%]

Výstupní rychlost - - 340 [ot./min]

Délka šroubu při plné bezpečnosti - - 35 / 1,37 [mm] / [palec]

Zdvih stopky (osa šroubu) - - 55 / 2,16 [mm] / [palec]

Předběžné zatížení stopky (nastavitelné) 0 10 25 [N]

Bezpečnostní síla 35 40 45 [N]

Motor (x2) Integrované elektrické BLDC

Stupeň krytí IP54

Rozměry
308 x 86 x 114
12,1 x 3,4 x 4,5

[mm]
[palec]

Hmotnost 2,5 / 5,51 [kg] / [lb]

Velikosti šroubů M1.6; M2; M2.5; M3; M4; M5; M6



OnRobot Sander
Kompletní řešení povrchové úpravy s rychlou 
a snadnou přípravou snižuje komplexnost

Všeobecné vlastnosti Minimum Typicky Maximum Jednotka

Průměr desky - - 127 [5] mm [palec]

Výška desky - - 9,5 [0,37] mm [palec]

Velikost kruhové dráhy - - 5 [3/16] mm [palec]

Rychlost otáčení 1 000 - 10 000 ot./min.

Typ desky (3M: 20353) Kotoučová deska pro čisté pískování

Typ média desky HookitTM

Hmotnost desky 0,1 [0,22] kg [lb]

Hmotnost 1,2 [2,645] kg [lb]

Ochrana IP IP54

Rozměry (vnější)
87 x 123 x 214 

[3,42 x 4,84 x 8,42]
mm [palec]

Provozní podmínky Minimum Typicky Maximum Jednotka

Pískovací výkon - 150 - W

Provozní 
napětí

Napětí sítě - 30 - V

Externí napájení - 150 - W

Napětí na konektoru 
nástroje

- 24 - V

Výkon konektoru 
nástroje

- 2,4 - W

Provozní teplota 0 [32] - 50 [122] °C [°F]

Hladina hluku při 10 000 ot./min 
(3 000 ot./min)

- 74 [44] - [dB]

TECHNICKÉ ÚDAJE

ZINTENZIVNĚNÍ VÝROBY

•	 Výkonný a odolný elektrický sander nepotřebuje stlačený vzduch,  

	 což podstatně snižuje náklady na provoz a údržbu

•	� Nákladově efektivní měnič brusného písku (Grit Changer) umožňuje 

automatické přepínání mezi různými druhy písku bez zásahu obsluhy, 

čímž se zvyšuje efektivita

•	 Flexibilní nástroj se může používat na širokou řadu geometrií dílů  

	 a materiálů

•	 Funkce snímání zaručují přesné přizpůsobení změnám povrchů  

	 nebo nelícování dílů a zlepšují kvalitu a konzistenci výrobků  

	 při současném snížení množství šrotu

•	� Obsluha může pracovat bez únavy a jsou eliminována rizika 

nedodržení místních zdravotních a bezpečnostních předpisů

Aplikace:

Odstraňování materiálu:  
pískování, leštění, broušení

Lze používat s výrobky různých 
velikostí a z různých materiálů, včetně těchto: 

Kovy Dřevo SkloPlasty

OnRobot 
Sander



SP1/SP3/SP5
Uchopovač Gecko Single Pad 

Lze využít na produkty těchto velikostí 
a materiálů: Aplikace:

Kovy Lesklé obaly
 

SkloPlastyManipulaces 
materiálem

Obecné vlastnosti Jednotka

Maximální 
nosnost

SP1 1 / 2.2 [kg] / [lb]

SP3 3 / 6.6 [kg] / [lb]

SP5 5 / 11 [kg] / [lb]

Předběžné
zatížení

Minimum SP1: 2.8   SP3: 8.2   SP5: 11.6 [N]

Medium SP1: 8.2   SP3: 23.4   SP5: 33 [N]

Maximum SP1: 13.3   SP3: 38.6   SP5: 54.4 [N]

Doba odpojení 100-1000 (závisí na rychlosti robota) [msec]

Drží při výpadku proudu?
Ano. Jak dlouho?

Až dny v případě vycentrování a bez vnějších vlivů

IP klasifikace IP42

Rozměry (vxš) 69 x 71 / 2.7 x 2.8 [mm] / [inch]

Hmotnost

SP1 0.267 / 0.587 [kg] / [lb]

SP3 0.297 / 0.653 [kg] / [lb]

SP5 0.318 / 0.7 [kg] / [lb]

Obecné vlastnosti destičky Jednotka

Materiál Speciální silikonová směs

Trvanlivost V závislosti na hrubosti povrchu

Interval výměny ~200.000 [cykly]

Čistící systém
1) Čistící stanice OnRobot 

2) Silikonový váleček
3) Isopropyl alkohol a hladký hadřík

Interval čištění variabilní

Obnova 100%

TECHNICKÉ SPECIFIKACE

NASTARTUJTE VÝROBU

•	 Kompaktní, lehký uchopovač Gecko Single 
Pad nevyžaduje žádné kabely, externí zdroj 
elektřiny či složité programování, a přitom je 
cenově efektivní a snadno zprovoznitelný. 

•	 Inovativní adhezivní uchopovač určený pro 
hladké či perforované objekty zvládá úkoly, 
které automatizovat dříve nebylo možné. 

•	 Žádné otisky od úchopu na hladkém povrchu 
umožňující vynechat fázi čištění, což šetří čas 
a zlepšuje produktivitu.

•	 Absence externího přívodu vzduchu redukuje 
hluk a prach, snižuje náklady na údržbu 
a urychluje vývoj. 

Gecko  
Single Pad 
Gripper



Pick & Collaborate – 
pomocná ruka  
s hmatovým smyslem
Globálně první uchopovač, který dokáže 
cítit objekty s využitím zabudovaných 
senzorů síly/momentu a přiblížení.

Obsluha strojů Montáž Manipulaces 
materiálem

Aplikace:

Kontrola kvality

Obecné vlastnosti Minimum Maximum Jednotky

Nosnost -
-

2
4.4

[kg]
[lb]

Celkové rozpětí 
(nastavitelné)

0
0

100
3.93

[mm]
[inch]

IP třída IP54

TECHNICKÉ SPECIFIKACE

Senzor síly Fxy Fz Txy Tz Jednotky

Jmenovitá kapacita 
(N.C.)

20 40 0.7 0.5 [N] [Nm]

Rozlišení bez šumu 0.1 0.4 0.008 0.005 [N] [Nm]

RG2-FT
Lze využít na produkty různých velikostí 
a materiálů, včetně: 

Kovy Obaly Dřevo SkloPlasty

NASTARTUJTE VÝROBU

•	 Přesné snímání zlepšuje kvalitu výroby 	
	 snížením zmetkovitosti až o 60 %

•	 Snadno naprogramovatelné snímání 		
	 umožňuje robotu chovat se jako třetí 		
	 ruka operátora s lidskými reflexy

•	 Schopnost automatizovat úkoly vkládání, 	
	 což by dříve nebylo realizovatelné,		
	 dokáže snížit výrobní náklady až o 40 %



VGP20

Nejvýkonnější elektrický podtlakový  
uchopovač v odvětví

Všeobecné vlastnosti Minimum Typicky Maximum Jednotka

Podtlak

5 % – 60 % [Podtlak]

-0,05 – -0,607 [bar]

1,5 – 17,95 [inHg]

Celkový proud vzduchu 0 – 48 [L/min]

Proud vzduchu v každém kanálu 0 – 12 [L/min]

Užitečné zatížení  
(s výchozími nástavci)

– 10 (1) 20 (2) [kg]

– 22,04 44,09 [lb]

Podtlakové přísavky 1 16 16 [ks]

Čas uchopení  
(měřený s cílem podtlaku 40 %)

– 0,25 (3) – [s]

Čas uvolnění – 0,4 (3) – [s]

Hladina hluku (4) – 67 71 [dB(A)]

Podtlakové čerpadlo Integrované elektrické BLDC

Prachové filtry Integrované 50µm, vyměnitelné v provozu

IP třída IP54

Rozměry
264 x 184 x 92 [mm]

10,39 x 7,24 x 3,62 [palce]

Hmotnost
2,55 [kg]

5,62 [lb]

TECHNICKÉ ÚDAJE

ZINTENZIVNĚNÍ VÝROBY
•	 Nejvýkonnější elektrický podtlakový uchopovač  
	 v odvětví šetří až 90 % v porovnání s pneumatickými  
	 uchopovači

•	 Ideální pro paletování kartonových krabic a dalších  
	 nepravidelných tvarů a porézních povrchů

•	 Vysoce univerzální uchopovač s neomezenými 
	 možnostmi přizpůsobení pro jakoukoli aplikaci

•	 Vestavěná inteligence a funkce více kanálů  
	 zajišťují flexibilní provoz zajištěný proti selhání

•	 Kompletní, ihned zprovoznitelný podtlakový uchopovač 
	 nabízí rychlé, 	jednoduché nasazení s jakýmkoli předním 
	 robotem

Aplikace:
Lze použít s výrobky různých 
velikostí a z různých materiálů, včetně: 

VGP20

Obsluha strojůManipulace  
s materiálem

Plasty Kovy Lesklé balicí 
materiály

SkloKarton



Manipulaces 
materiálem

Applications:

Grab & Go - flexibilní,  
nastavitelný  
vakuový uchopovač

Aplikace:

General Properties Minimum Maximum Jednotka

Podtlak 5 %
-0.05
1.5

80 %
-0.810
24

[Vacuum]
[Bar]
[inHg]

Proud vzduchu 0 12 [Nl/min]

Nosnost 0
0

10
22

[kg]
[lb]

Doporučená velikost objektu 10x10
0.5x0.5

500x500
20x20

[mm]
[inch]

Podtlakové přísavky 1 16 [pcs.]

Rychlost uchopení - 0.35 - [s]

Rychlost uvolnění - 0.20 - [s]

Podtlaková pumpa Integrovaná, elektrická BLDC

Ramena 4, ručně nastavitelné, 2 podtlakové kanály

IP třída IP54

Rozměry  (složený) 105 x 146 x 146
4.13 x 5.75 x 5.75

[mm]
[inch]

Rozměry (rozložený) 105 x 390 x 390
4.13 x 15.35 x 15.35

[mm]
[inch]

Hmotnost 1.70
3.75

[kg]
[lb]

TECHNICKÉ SPECIFIKACE

NASTARTUJTE VÝROBU

•	 Nasazení ihned po vybalení – zapojení do 		
	 robotického ramene a nastavení velikosti 		
	 produktu poskytuje vyšší produktivitu 		
	 a rychlejší návratnost.

•	 Bez potřeby vzduchového systému šetří 		
	 náklady na údržbu a urychluje nasazení.

•	 Funkce duálního úchopu umožňuje 			 
	 zkrácení výrobního cyklu.

Lze využít na produkty
různých velikostí a materiálů, včetně:

Kovy Lesklé 
materiály

SkloPlasty

VG10



Manipulaces 
materiálem

VGC10
Univerzální kompaktní 
vakuový uchopovač

Aplikace:

Obecné vlastnosti Minimum Typicky Maximum Jednotka

Podtlak 5 %
-0.05
1.5

-
-
-

80 %
-0.810
24

[Vacuum]
[Bar]
[inHg]

Proud vzduchu 0 12 [Nl/min]

Nosnost 0 -
15
33

[kg]
[lb]

Doporučená velikost objektu Bez omezení, záleží na použitých ramenech

Podtlakové přísavky 1 - 7 [pcs.]

Rychlost uchopení - 0.35 - [s]

Rychlost uvolnění - 0.20 - [s]

Podtlaková pumpa Integrovaná, elektrická BLDC

Ramena Vyměnitelná, nastavitelná

Prachové filtry Integrované 50µm, vyměnitelné

IP třída IP54

Rozměry (složený) 101 x 100 x 100
3.97 x 3.94 x 3.94

[mm]
[inch]

Hmotnost 0.814
1.79

[kg]
[lb]

TECHNICKÉ SPECIFIKACE VGC10

NASTARTUJTE VÝROBU

•	 Flexibilní elektrický vakuový uchopovač 
s neomezenými možnostmi nastavení pro 
potřeby každé aplikace.

•	 Malý, odlehčený uchopovač je ideální 
do stísněných prostor, avšak dokáže 
manipulovat až s 15kg předměty.  

•	 Bez potřeby vzduchového systému šetří 
náklady na údržbu a urychluje nasazení.

   Obsluha strojů

Lze využít na produkty různých 
velikostí a materiálů včetně:

Kovy Lesklé 
materiály

SkloPlasty

VGC10



Aplikace:

Odstraňování 
materiálu

Montáž Kontrola kvality

Touch & Go 
– automatizace 
snadno a rychle  
s hmatovým smyslem

Manipulaces 
materiálem

Obecné vlastnosti 6osý sensor síly a momentu Jednotka

Fxy Fz Txy Tz

Jmenovitá kapacita (N.C) 200 200 10 5.5 [N] [Nm]

Deformace v jedné ose při 
N.C (typicky)

± 1.7
± 0.067

± 0.3
± 0.011

± 2.5
± 2.5

± 5
± 5

[mm] [°]
[inch] [°]

Rozlišení bez šumu 
(typické)

0.2 0.8 0.01 0.002 [N] [Nm]

IP třída 67

Rozměry 50 x 71 x 93
1.97 x 2.79 x 3.66

[mm]
[inch]

Obecné vlastnosti 6osý sensor síly a momentu Jednotka

Fxy Fz Txy Tz

Jmenovitá kapacita 
(N.C)

200 200 20 13 [N] [Nm]

Deformace v jedné ose 
při N.C (typicky)

± 0.6
± 0.023

± 0.25
± 0.009

± 2
± 2

± 3.5
± 3.5

[mm] [°]
[inch] [°]

Rozlišení bez šumu 
(typické)

0.5 1 0.036 0.008 [N] [Nm]

IP třída 67

Rozměry 50 x 71 x 93
1.97 x 2.79 x 3.66

[mm]
[inch]

TECHNICKÉ SPECIFIKACE HEX-H QC

TECHNICKÉ SPECIFIKACE HEX-E QC

NASTARTUJTE VÝROBU

•	 Flexibilní senzor rozšiřuje možnosti automatizace 	
	 ke zvládnutí procesů, které dříve nebylo možné 	
	 automatizovat

•	 Integrace ihned po vybalení redukuje čas 		
	 zprovoznění vysoce přesných procesů 		
	 ze dnů na hodiny

•	 Vysoce přesná technologie senzoru poskytující 	
	 o 95 % vyšší kvalitu vkládání a montáže

•	 Aplikace založené na snímání urychlují výrobní 	
	 cyklus až o 60 % a zvyšují výrobu se stejným 		
	 počtem zaměstnanců

•	 Snadné programování umožňuje zprovoznit úkoly 	
	 komplexních povrchových úprav za méně než den

Lze využít na produkty
různých velikostí a materiálů:

HEX F/T SENZOR

Kovy Dřevo SkloPlasty



Měniče Quick Changer  
& Dual Quick Changer
S měničem Dual Quick Changer můžete využívat dva nástroje  
v jednom výrobním cyklu a dosáhnout tak vyšší využitelnosti.

Rychle mění koncové nástroje  
dle výrobních potřeb

QUICK CHANGER 
DUAL QUICK CHANGER

Duální uchopovač:

•	� Duální uchopovač urychluje výrobní cyklus  

a dokáže zvýšit produktivitu až o 50 %.

•	 Vyšší produktivita nabízí rychlejší,  

	 až 3měsíční návratnost.

Jednotné místo
pro kolaborativní aplikace 

Všechny nástroje potřebné k automatizaci na jednom místě



Kontakty:

OnRobot A/S
Teglværksvej 47H
5220 Odense SØ
Denmark
+4553535737
sales@onrobot.com
www.onrobot.com

Spojte se s nejbližším partnerem OnRobot
Své produkty dodáváme prostřednictvím sítě zkušených partnerů
kteří mají nástroje, software, znalosti a školicí kapacity k vývoji 
jakékoliv kolaborativní aplikace, jež si zákazníci umějí představit. 
Najděte partnera ve své blízkosti na:  
https://onrobot.com/en/partners.

Vizitka

R&D/Production Office 
Los Angeles, USA

R&D/Production Office 
Budapest, Hungary

Sales Office
Dallas, USA

Sales Office
Barcelona, Spain

Sales Office
Seoul, South Korea

Sales Office
Soest, Germany

Sales Office
Czech Republic

Sales Office
Sweden

Sales Office
UK & Ireland Sales Office

Warsaw, Poland

Sales Office
Singapore

Sales Office
Shanghai, China

Sales Office
Tokyo, Japan 

Headquarters/Sales
(R&D, Service, Production)
Odense,  Denmark


